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Inleiding

De universiteit van Antwerpen heeft vorig jaar een
onderzoek gedaan naar de communicatie tussen
robots en autistische kinderen. Hieruit bleek dat
robots een positieve bijdrage hadden tijdens de
therapieén. Momenteel wordt er onderzocht
wanneer de robot introvert of extravert moet
reageren. Om de robot in reéle tijd aan te sturen
doet men beroep op COMmeto.

19 talen

l 2 luidspekers

2 camera's (max 30 fps)

sonar detectie van 1 cm
tot3 m

25 graden van vrijheid
voor beweging

Q__

Q 9 aanraaksensoren en
8 druksensoren

I 58cm

a 5kilo

€ 5000 euro

& 1h30 autonomie

4 directionele microfoons, Manler Van Werken

Onderzoek van de eigenschappen van de NAO robot.

Wifi ontvanger Keuze van de programmeertaal en het opstellen van de werkomgeving.

Programmeren van een spel en een vertelling, telkens met introvert en
extravert gedrag van de robot

Resultaat

Het resultaat van  deze
masterproef is een Java
programmeeromgeving op de
computer die de robot in reéle
tijd aanstuurt. Deze opstelling
is gemakkelijk toepasbaar voor
het creéren van therapieén met
autistische kinderen.
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Promotoren: Prof. Dr. Nele Mentens (UHasselt en KU Leuven)

Dr. Ludo Cuypers (COMmeto)
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